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(54) Dispositif d'actionnement d'un element de siege 



(57) Le dispositif d'actionnement d'un element (1 8 ; 
20) de siege comporte un actionneur (26 ; 28) muni d'un 
ir/nsducteur (42) fournissant une information d'etat re- 
presentative de la position courante de I'actionneur et 
une unite (30) de commande dudit actionneur qui com- 
porte des moyens (42, 74 ; 84) de relever et de memo- 
risation de plusieurs informations d'etat de reference re- 
presentatives chacune d'une position de I'actionneur 
(26 ; 28) pour une position identifiee de Pelement (18 ; 



20) et des moyens (70, 72) de pilotage de I'actionneur 
(26, 28) pour le deplacement de ('element de siege (18; 
20) vers plusieurs positions cibles. 

L'unite de commande (30) est adaptee pour, lors de 
la commande d'un deplacement vers une position cible 
predetermine, mettre en action I'actionneur (26, 28) 
jusqu'ace que ('information d'etat de reference courante 
fourniepar letransducteur(42) soitegale a I'information 
d'etat de reference memorisee pour ladite position de 
I'element commande. 
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Description 

[0001] La presente invention conceme un dispositif 
d'actionnement d'un element de siege, du type 
comportant : 5 

un actionneur muni d'un transducteur adapte pour 
foumir une information d'etat representative de la 
position courante de I'actionneur, 
une unite de commande dudit actionneur reliee 
audit transducteur afin de recevoir ladite informa- 
tion d'etat representative de la position de I'action- 
neur, I'unite de commande comportant : 

• des moyens de relever d'une information d'etat 
de reference representative de la position de 
I'actionneur pour une position de reference 
identifiee de I'element, 

• des moyens de memorisation de ladite informa- 
tion d'etat de reference ; et 

• des moyens de pilotage de I'actionneur pour le 
deplacement de I'element de siege vers au 
moins une position cible predeterminee de 
I'element de siege differente de la position de 
reference. 

[0002] Afin d'ameliorer le confort de I'utilisateur, de 
nombreux sieges sont de nos jours, munis de dispositifs 
electriques d'actionnement permettant de modifier la 
configuration du siege par deplacement d'elements mo- 
biles de celui-ci. En particulier, de tels sieges sont no- 
tamment utilises dans les vehicules de transport tels 
que les avions, les bateaux et les voitures de chemins 
de f er. 

[0003] II est courant que chaque siege comporte un 
dossier inclinable articule a une extremite d'une assise, 
ainsi qu'un repose-jambes, articule a I'autre extremite 
de I'assise. Le dossier et le repose-jambes sont tous 
deux deplacables entre une position sensiblement ver- 
tical et une position sensiblement horizontale, permet- 
tant ainsi au siege de prendre plusieurs configurations. 
Par exemple, parmi ces configurations sont prevues 
une configuration de couchage de I'utilisateur dans la- 
quelle le dossier et le repose-jambes sont tous deux 
sensiblement horizontaux et une configuration d'assise 
dans laquelle le repose-jambes et le dossier sont tous 
deux sensiblement verticaux. 

[0004] Un dispositif d'actionnement est prevu pour 
chaque element du siege mobile. 
[0005] De plus, de nombreux sieges sont equipes de 
dispositifs permettant par une commande unique de 
provoquer le deplacement a la fois du repose-jambes et 
du repose-pieds et ce, afin d'amener le siege, par une 
commande unique, dans une configuration predetermi- 
nee. 

[0006] Pour chacune de ces configurations predeter- 
mines du siege, une position predeterminee est fixee 
pour chaque element de siege. 
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[0007] Afin de connaTtre a chaque instant la position 
des differents elements de siege, et ainsi pouvoir gerer 
aisement leur deplacement, ilestconnu de prevoirdans 
les dispositifs d'actionnement des elements de siege un 
transducteur tel qu'un potentiometre permettant de re- 
cueillir des informations d'etat representatives de la po- 
sition de chaque actionneur. 

[0008] Afin d'assurer un deplacement satisfaisant de 
chaque element de siege et un suivi correct de sa posi- 
tion, il est connu de memoriser une information d'etat 
de reference representative de la position de I'action- 
neur pour u ne position de reference d'un element de sie- 
ge considere. Tous les deplacements de ['element de 
siege sont references par rapport a cette position de re- 
ference propre a I'element de siege. 
[0009] Ainsi, pour chacune des configurations prede- 
terminers du siege accessibles par un dispositif d'ac- 
tionnement unique, on determine la course de I'action- 
neur necessaire pour que ('element de siege atteigne la 
position cible souhaitee depuissa position de reference. 
[0010] A partir de la course souhaitee pour I'action- 
neur, on deduit une valeur d'increment de ('information 
d'etat relev6e par le transducteur correspondant a cette 
course. Ainsi. pour amener un element du siege vers 
une position predeterminee, I'actionneur est mis en ac- 
tion jusqu'a ce que reformation d'etat courante fournie 
par le transducteur soit egale a I'informatton d'etat de 
reference incrementee d'une valeur d'increment corres- 
pondant a la course escomptee pour I'actionneur. 
[001 1 ] Cette solution fonctionne de man iere satisfai- 
sante. Toutefois, lorsque plusieurs sieges sont disposes 
cote a cote, comme par exemple dans une rangee de 
sieges d'un avion, on constate que, lorsque tous les sie- 
ges sont amenes dans une meme configuration prede- 
terminee, les positions de chacun des elements de sie- 
ge ne sont pas rigoureusement identiques. 
[0012] En effet, du fait des tolerances de fabrication 
de la structure mecanique des sieges ainsi que des irn- 
precisions des transducteurs utilises, meme si, initiale- 
ment, les elements de siege consideres sont correcte- 
ment alignes, apres deplacement de ceux-ci suivant 
une course correspondant a une meme valeur d'incre- 
ment pour les informations d'etat issues du transduc- 
teur, les positions reelles des elements de siege ne sont 
pas rigoureusement identiques, ce qui se traduit par des 
configurations legerement differentes des sieges, me- 
me si les commandes donnees a chacun des sieges 
sont identiques. 

[0013] Ainsi, I'aspect visuel de ('ensemble des sieges 
se trouve degrade. De plus, comme les utilisateurs qui 
commandent de maniere similaire leur siege n'obtien- 
nentpas rigoureusement la meme position pour chacun 
des elements des sieges, certains d'entre eux peuvent 
ressentir une frustration. 

[0014] L'invention a pour but de proposer un dispositif 
d'actionnement d'un element de siege, permettant d'as- 
surer que la position atteinte par ('element de siege soit 
reellement la position escomptee, et en particulier que, 
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lorsque plusieurs sieges equipes de ce dispositif sont 
instatles cote a cote, ceux-ci reagissent de maniere ana- 
logue torsqu'ils sont commandes pour atteindre une 
configuration predeterminee identique. 
[001 5] A cet effet, l'invention a pour objet un dispositif 
d'actionnement d'un element de siege du type precite, 
caracterise en ce ladite unite de commande comporte : 

des moyens de relever d'au moins une information 
d'etat de reference supplemental, chacune repre- 
sentative de la position de I'actionneur pour une po- 
sition cible predeterminee de ('element de siege ; 
des moyens de memorisation de la ou chaque in- 
formation d'etat de reference supplemental ; 

et ladite unite de commande est adaptee pour, lors de 
la commande d'un deplacement de I'element de siege 
vers une position cible predeterminee ou vers la position 
de reference, mettre en action I'actionneur jusqu'a ce 
que ('information d'etat de reference courante fournie 
par ledit transducteur soit egale a ladite information 
d'etat de reference memorisee pour ladite position de 
I'element de siege designee par la commande. 
[0016] Suivant des modes particuliers de realisation, 
le dispositif comporte Tune ou plusieurs des caracteris- 
tiques suivantes : 

ledit transducteur est un potentiometre ; et 
ladite information d'etat de reference et lesdites in- 
formations d'etat de reference supplementaires 
sont au nombre de trois. 

[0017] L'invention est egalement relative a un siege 
comportant au moins un Element mobile et au moins un 
dispositif d'actionnement tel que defini ci-dessus asso- 
cie mecaniquement a un element de siege pour son de- 
placement. 

[0018] Suivant des modes particuliers de realisation, 
le siege comporte Tune ou plusieurs des caracteristi- 
ques suivantes : 

il comporte au moins deux elements mobiles, cha- 
cun associe mecaniquement a un dispositif d'ac- 
tionnement selon Tune quelconque des revendica- 
tions precedentes, il comporte un dispositif adapte 
pour, sous Taction d'une commande unique fournie 
par I'utilisateur, amener le siege dans au moins une 
configuration predeterminee et lesdites positions ci- 
bles predeterminees ou ladite position de reference 
des elements de siege sont les positions des ele- 
ments de siege dans la ou chaque configuration 
predeterminee du siege ; et 
lesdites configurations predeterminees du siege 
component une configuration de repas, une confi- 
guration d'atterrissage et une configuration de cou- 
chage. 

[0019] Enfin, l'invention est relative a un ensemble de 



sieges, comportant au moins deux sieges de structure 
analogue tels que definis ci-dessus. Suivant un mode 
particulier de realisation, les positions cibles predeter- 
minees et les positions de reference des elements de 
5 siege correspondents sont identiques. 

[0020] L'invention sera mieux comprise a la lecture de 
la description qui va suivre, donnSe uniquement a titre 
d'exemple et faite en se referant aux dessins sur 
lesquels : 

10 

la figure 1 est une vue schematique de cote d'un 
siege equipe de deux dispositifs d'actionnement se- 
lon l'invention ; 

la figure 2 est une vue schematique d'un actionneur 
15 d'un dispositif d'actionnement selon l'invention ; 

les figures 3, 4 et 5 sont des vues schematiques du 
siege de la figure 1 represents dans trois configu- 
rations predeterminees distinctes ; 
la figure 6 est un organigramme illustrant le proces- 
20 sus de calibrage d'un dispositif d'actionnement se- 
lon l'invention ; et 

la figure 7 est un organigramme explicitant le fonc- 
tionnement d'un dispositif d'actionnement selon I'in- 
vention. 

25 

[0021] Le siege 10 represents sur la figure 1 est un 
siege de passager d'un avion. Ce siege est fixe sur le 
sol 12 de I'avion. 

[0022] Le siege 1 0 comporte un pietement 1 4 solidai- 
30 re du sol 12 sur lequel repose une assise 16 sensible- 
ment horizontale. A une extremite de I'assise est articule 
un dossier 18 deplacable entre une position sensible- 
ment verticale et une position sensiblement horizontale 
dans laquelle il prolonge I'assise 16. 
35 [0023] A I'autre extremite de I'assise 16, est articule 
un repose-jambes 20 deplacable entre une position ra- 
battue sensiblement verticale au-dessous de I'assise 1 6 
et une position etendue sensiblement horizontale dans 
le prolongement de I'assise 16. 
40 [0024] Un premier dispositif d'actionnement 22 est 
monte entre I'assise 16 et le dossier 18 afin d'assurer 
un deplacement de ce dernier entre sa position verticale 
et sa position horizontale. 

[0025] De meme, un second dispositif d'actionnement 
45 24 est monte entre I'assise 1 6 et le repose-jambes 20 
afin d'assurer un deplacement de ce dernier entre sa 
position rabattue et sa position 6tendue. 
[0026] Chaque dispositif d'actionnement 22, 24 com- 
porte un actionneur propre, note 26, 28 respectivement. 
so Ces actionneurs sont alimentes en courant electrique 
depuis une unite commande commune 30 constituent 
une partie des dispositifs d'actionnement de chaque 
element du siege. Cette unite de commande 30 est re- 
liee separement a chacun des actionneurs 26, 28 afin 
55 d'assurer leur pilotage independant. 

[0027] Les actionneurs 26 et 28 ont sensiblement la 
meme structure. L'un deux est illustre schematiquement 
sur la figure 2. 
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[0028] Ainsi, un actionneur comporte un groupe mo- 
tor6ducteur 36 associe, comme connu en soi, parexem- 
ple a ('aide d'un agencement vis-ecrou 37 a une tige 38 
mobile en translation par rapport a un carter 40 dans 
lequel est fixe le groupe motor6ducteur. 
[0029] En outre, un potentiometre 42 ou tout autre ty- 
pe de transducteur adapte est fixe au carter 40. Un cur- 
seur 44 du potentiometre est solidarise a une extremite 
de la tige 38 de I'actionneur. Le potentiometre 42 est 
relie a I'unite de commande 30. Ainsi, le potentiometre 
42 permet a I'unite de commande 30 de recueillir en con- 
tinu une information d'etat representative de la position 
courante de I'actionneur. Cette information est la resis- 
tance du potentiometre dans !e cas considere. 
[0030] Un clavier 50 (figure 1 ) est solidarise au siege 
pour permettre a I'uttlisateur d'atteindre par une com- 
mande unique agissant sur plusieurs actionneurs une 
de trois configurations predeterminers du siege. Le 
nombre de configurations distinctes peut etre different 
de trois, parexemple egal a deux ou superieur a quatre. 
A cet effet, le clavier comporte, dans I'exemple conside- 
re, trois boutons chacun associe a une configuration 
predeterminee. Ces configurations, qui sont illustrees 
respectivement aux figures 3 a 5, sont une configuration 
de repas, une configuration d'atterrissage et une confi- 
guration de couchage. 

[0031] Une autre position predeterminee peut etre de- 
finie directement par I'utilisateur et est accessible par un 
bouton specifique. 

[0032] 'Dans la configuration de repas, iliustree sur la 
figure 3 , le repose-jambes 20 et le dossier 1 8 se trouvent 
tous deux dans des positions predeterminees dans les- 
quelles ils sont rigoureusement verticaux et definissent 
un angle de 90° avec le plan de I'assise. 
[0033] Dans la configuration d'atterrissage, iliustree 
sur la figure 4, le dossier 1 8 et le repose-jambes 20 sont 
dans des positions predeterminees telles que le dossier 
1 8 definit un angle d'environ 20° avec le plan de I'assise 
alors que le repose-jambes 20 definit un angle d'environ 
10° avec la verticale. 

[0034] Dans la configuration de couchage, iliustree 
sur la figure 5, le dossier 1 8 et le repose-jambes 20 sont 
dans des positions predeterminees dans lesquelles ils 
prolongent I'assise 16 et s'etendent ainsi sensiblement 
dans le plan de celle-ci. 

[0035] Afin d'assurer la commande du siege, I'unite 
de commande 30 comporte une unite centrale de trai- 
tement d'informations 70 a laquelle est relie le clavier 
50. De plus, les potentiometres des deux actionneurs 
26 et 28 sont egalement relies a cette unite centrale de 
traitement d'informations 70 afin de fournir a celle-ci en 
continu la valeur de reformation d'etat propre a chaque 
actionneur. 

[0036] Cette unite centrale de traitement d'informa- 
tions est reliee a une unite 72 d'altmentation des action- 
neurs 26 et 28. L'unite 72 est adaptee pour alimenter en 
courant eiectrique les actionneurs 26 et 28 en fonction 
d'ordres de commande recus de I'unite centrale de trai- 



tement d'informations 70. En particulier, le courant elec- 
trique fourni par I'unite d'alimentation 72 est adapte pour 
assurer une vitesse sattsfaisante des actionneurs ainsi 
qu'un courant ayant une forme permettant le deplace- 

5 ment de I'actionneur dans le sens souhaite. 

[0037] Pour chacune des positions cibles devant etre 
prises par les elements de siege lors de la modification 
du siege vers une configuration predeterminee, les 
moyens de commande 30 comportent des moyens de 

10 memorisation d'u ne information d'etat representative de 
la position exacte de I'actionneur lorsque I'element de 
siege associe est dans la position cible escomptee. 
[0038] Ainsi, pourchaque element desiege, plusieurs 
informations d'etat de reference sont memorisees. Cha- 

15 que information d'etat de reference correspond a une 
position cible pour un element de siege, cette position 
cible etantdefinie pour une configuration predeterminee 
du siege. 

[0039] Plus ptecisement, et comme illustre" sur la fi- 
20 gure 1 , I'unite de commande 30 comporte une memoire 
74 pour le stockage d'une information d'etat de referen- 
ce notee ^ correspondant a la valeur de reformation 
d'etat foumie par le potentiometre de I'actionneur 26 
lorsque le dossier 1 8 est dans sa position cible occupee 
25 lorsque le siege est dans sa configuration de repas. 
[0040] De meme, I'unite de commande 30 comporte 
deux autres memoires 76, 78, dans lesquelles sont me- 
morisees des informations d'etat de reference notees l 2 
et l 3 correspondant, respectivement, aux informations 
30 d'etat fournies par le potentiometre de I'actionneur 26 
lorsque le siege est dans une configuration exacte d'at- 
terrissage et de couchage. 

[0041] Demaniere analogue, I'unite de commande 30 
comporte, pour le repose-jambes 20, trois memoires no- 

35 tees 84, 86, 88, dans lesquelles sont memorisees trois 
informations d'etat de reference notees J.,, J 2 , J 3 cor- 
respondant aux valeurs des informations d'etat relevees 
par le potentiometre de I'actionneur 28 respectivement 
lorsque le siege est exactement dans sa configuration 

40 de repos, de decollage et de couchage. 

[0042] Les memoires 74 a 88 sont reliees a I'unite 
centrale de traitement d'informations 70. Ces memoires 
sont reinscriptibles sous la commande d'une unite cen- 
trale 70. En particulier, I'unite centrale de traitement d'in- 

45 formations est adaptee pour, lors de la reception d'un 
ordre de commande adapte issu par exemple d'un cla- 
vier annexe 90, memoriser, dans chacune des memoi- 
res, les informations d'etat courantes mesurees par Pun 
ou I'autre des potentiometres des actionneurs 26 et 28. 

so [0043] Afin de memoriser ces informations d'etat de 
reference, I'algorithme de calibrage multiple decrit sur 
la figure 6 est mis en oeuvre. Cet algorithme est decrit 
pour la memorisation des informations d'etat de referen- 
ce du dossier. Toutefois, un algorithme analogue est mis 

55 en oeuvre pour le repose-jambes. Cet algorithme ne 
peut etre mis en oeuvre que par des personnes habili- 
tees et non par le passager lui-meme. 
[0044] A I'etape 100, le dossier est d'abord amene 
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manuellement dans sa position cible correspondant a 
la configuration de repas du siege ill us tree sur la figure 
3. 

[0045] A I'etape 1 02, par enfoncement d'une touche 
predeterminee du clavier annexe 90, la valeur fournie s 
par le potentiometre de Pactionneur 22 est memorisee 
dans la memoire 74 et constitue alors I'information d'etat 
de reference du dossier correspondant a la configura- 
tion de repas du siege. 

[0046] Le dossier 18 est ensuite amene manuelle- 
ment, a I'etape 104, dans sa position cible correspon- 
dant a la configuration de decollage du siege. Par I'en- 
foncement d'une touche predeterminee du clavier an- 
nexe 90, la valeur de ('information d'etat fournie par le 
potentiometre est memorisee dans la memoire 76. 
[0047] Enfin, aux etapes 108 et 110, le dossier est 
amene dans sa position cible correspondant a la confi- 
guration de couchage du siege et la vaieur indiquee par 
le potentiometre pour cette position du dossier est me- 
morisee dans la memoire 78. 

[0048] Un algorithme de calibrage multiple analogue 
est mis en oeuvre pour le repose-jambes 20 afin d'intro- 
duire des valeurs dans les memoires 84 a 88. 
[0049] La memorisation des informations d'etat de re- 
ference du dossier et du repose-jambes pour une con- 
figuration donnee du siege peut etre memorisee simul- 
tanement par appui sur un unique bouton. 
[0050] En variante, les informations d'etat de referen- 
ce sont memorisees separement pour chaque element 
du siege etpourchaqueconfiguration determinee. Dans 
cette variante, la calibration d'un element de siege ayant 
ete remplace est aisee, puisque seul I'element de siege 
remplace doit etre amene dans la position cible corres- 
pondant a la configuration donnee du siege pour me- 
moriser ('information d'etat de reference associee. 
[0051] En outre, suivant un mode particulier de reali- 
sation, le dispositif d'actionnement comporte des 
moyens de sauvegarde d'une configuration du siege 
preferee de I'utilisateur et des moyens de commande 
permettantau siege de reprendreautomatiquement cet- 
te configuration preferee. Les moyens de sauvegarde 
component un bouton de sauvegarde actionnable par 
I'utilisateur et des moyens de relever et de memorisation 
de I'information d'etat de reference de chaque action- 
neur lors de I'enfoncement du bouton de sauvegarde. 
Lors de la selection de la position preferee par I'utilisa- 
teur, les actionneurs sont mis en action jusqu'a ce que 
I'information representative de la position courante four- 
nie par chaque transducteur soit egale a I'information 
d'etat de reference correspondante. 
[0052] Lorsque plusieurs sieges analogues sont dis- 
poses cote a cote, I'algorithme illustre sur la figure 6 est 
mis en oeuvre separement pour chaque element de sie- 
ge. Ainsi, les valeurs l 1( l 2 , 13.JT.J2. J 3 memorisees dans 
les memoires de chaque siege correspondent a des po- 
sitions des actionneurs pour lesquelles tes elements de 
siege correspondants sont parfaitement alignes. Ces 
valeurs sont a priori differentes d'un siege a ('autre du 



fait des tolerances de fabrication des sieges et des non 
linearites des potentiometres. 

[0053] Cette phase initiale de calibrage n'est mise en 
oeuvre que lors du montage des sieges. Les valeurs 
stockees dans les memoires 74 a 88 sont ensuite con- 
serves pourtoute la duree de vie du siege. Toutefois, 
ces valeurs peuvent etre modifiees, si necessaire : afin 
de definir de nouvelles configurations predeterminees 
pour chaque siege ou lors des operations de mainte- 
nance apres remplacement de I'un des elements. 
[0054] Ainsi, les valeurs stockees en memoire corres- 
pondant aux configurations predeterminees ne sont pas 
modifiables par I'utilisateur du siege. Seules les valeurs 
correspondant a la ou chaque configuration preferee du 
siege peuvent etre modifiees. Les valeurs correspon- 
dant aux configurations predeterminees ne sont modi- 
fiables que par les operateurs de maintenance grace a 
I'utilisation de moyens amovibles ou a acces code ou 
verrouille permettant le releve des informations d'etat 
de reference supplementaires et leur memorisation. 
[0055] Apres cette phase initiale de calibrage, I'unite 
de commande 30 est adaptee pour mettre en oeuvre 
I'algorithme illustre sur la figure 7. 
[0056] En particulier, des tests sont effectues en con- 
tinu pour scruter I'enfoncement d'une touche du clavier 
50 correspondant a une configuration predeterminee. 
[0057] Lors de la detection, a I'etape 200, I'enfonce- 
ment d'une touche C1 de commande predeterminee, 
correspondant a une mise en configuration de repas du 
siege, I'actionneur 26 du dossier est commande, a I'eta- 
pe 202, jusqu'a ce que I'information d'etat fournie par le 
potentiometre soit egale a la valeur I 1 stockee dans la 
memoire 74. Simultanement, I'actionneur 28 est com- 
mande jusqu'a ce que I'infonnation associee soit egale 
a J v 

[0058] Si I'un des tests effectues aux etapes 204 et 
206 correspondant respectivement aux configurations 
d'atterrissage et de couchage du siege est verifie, I'ac- 
tionneur 26 est mis en action, aux etapes 208 ou 210, 
jusqu'a ce que I'information d'etat fournie par le poten- 
tiometre soit egale a la valeur l 2 ou l 3 stockee dans la 
memoire 76 ou 78 respectivement. Simultanement, I'ac- 
tionneur 28 est commande jusqu'a ce que I'information 
associee soit egale a J 2 ou J 3 . 

[0059] On concoit qu'avec la mise en oeuvre de tels 
algorithmes, lors de la commande de la modification de 
la configuration d'un siege vers une configuration pre- 
determinee, chacun des actionneurs amene I'element 
de siege qu'il commande dans une position telle que I'in- 
formation d'6tat fournie par le potentiometre associesoit 
egale a celle memorisee lors de la phase de calibrage. 
Ainsi, tous les sieges adjacents etant calibres, alors que 
les positions des elements de siege sont rigoureuse- 
ment identiques, lors de commandes identiques des 
sieges, tous les sieges sont dans des configurations ri- 
goureusement identiques, quelles que soient les tole- 
rances de fabrication des sieges et les 6ventuelles dis- 
parites de mesure des potentiometres. 
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Revendications 

1 . Ensemble de sieges comportant au moins deux sie- 
ges analogues disposes cote a cote, chaque siege 
comportant au moins un element mobile (1 8, 20) et 5 
au moins un dispositif d'actionnement (22, 24) as- 
socie mecaniquement au ou a chaque element du 
siege, lequel dispositif d'actionnement (22, 24) 
comprend : 

1C 

un actionneur (26 ; 28) muni d'un transducteur 
(42) adapte pourfournir une information d'etat 
representative de la position courante de t'ac- 
tionneur, 

une unite (30) de commande dudit actionneur 15 
reliee audit transducteur afin de recevoir ladite 
information d'etat representative de la position 
de I'actionneur, I'unite de commande (30) 
comportant : 

20 

• des moyens (42) de relever d'une informa- 
tion d'etat de reference representative de 
la position de I'actionneur (26 ; 28) pour 
une position de reference identifiee de 

I' element (18 ;20), 25 

• des moyens (74 ; 84) de memorisation de 
ladite information d'etat de reference ; et 

• des moyens (70, 72) de pilotage de I'ac- 
tionneur (26, 28) pour le deplacement de 
I'element de siege (1 8 ; 20) vers au moins 30 
une position cible predetermines de I'ele- 
ment de siege differente de la position de 
reference, 



racterise en ce que ledit transducteur est un poten- 
tiometre (42). 

3. Ensemble de sieges selon la revendication 1 ou 2, 
caracterise en ce que ladite information d'etat de 
reference et lesdites informations d'etat de referen- 
ce supplemental res sont au nombre de trois. 

4. Ensemble de sieges selon Tune quelconque des re- 
vendications precedentes, caracterise en ce que 
chaque siege comporte au moins deux elements 
mobiles (18, 20), chacun associe mecaniquement 
a un dispositif (22, 24) d'actionnement, en ce que 
chaque siege comporte un dispositif (50) adapte 
pour, sous Taction d'une commande unique fournie 
par Tutilisateur, amener le siege dans au moins une 
configuration predeterminee, et en ce que lesdites 
positions cibles predetermines ou ladite position 
de reference des elements de siege sont les posi- 
tions des elements de siege dans la ou chaque con- 
figuration predeterminee du siege. 

5. Ensemble de sieges selon la revendication 4, ca- 
racterise en ce que lesdites configurations prede- 
terminees du siege comportent une configuration 
de repas, une configuration d'atterrissage et une 
configuration de couchage. 

6. Ensemble de sieges selon la revendication 4 ou 5, 
caracterise en ce que les positions cibles predeter- 
minees et les positions de reference des elements 
de siege correspondants sont identiques pourtous 
les sieges dudit ensemble de sieges. 



caracterise en ce que ladite unite de commande 35 
(30) comporte : 

des moyens (42) de relever d'au moins une in- 
formation d'etat de reference supplemental re, 
chacune representative de la position de I'ac- 40 
tionneur (26 ; 28) pour une position cible pre- 
determinee de I'element de siege (18 ; 20) ; 
des moyens (76, 78 ; 86, 88) de memorisation 
de la ou chaque information d'etat de reference 
supplementaire ; 45 



7. Ensemble de sieges selon Tune quelconque des re- 
vendications precedentes, caracterise en ce qu'il 
comporte des moyens permettant la modification de 
la ou chaque information d'etat de reference sup- 
plementaire correspondant a des configurations 
predetermines du siege seulement par des per- 
sonnes habilitees differentes de Tutilisateur du sie- 
ge. 



et en ce que ladite unite de commande (30) est 
adaptee pour, lors de la commande d'un deplace- 
ment de I'element de siege (1 8 ; 20) vers une posi- 
tion cible predeterminee ou vers la position de re- so 
ference, mettre en action Pactionneur (26, 28) jus- 
qu'a ce que I'information d'etat de reference cou- 
rante fournie par ledit transducteur (42) soit egale 
a ladite information d'etat de reference rnemorisee 
pour ladite position de Telement de siege designee 55 
par la commande. 

2. Ensemble de sieges selon la revendication 1 , ca- 
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